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D-01.02.02 ZDECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS§ wymagania dotycce wykonania i odbioru
robot zwihzanych ze zdciem warstwy humusu i/lub darniny.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosoyealadokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkil1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zganych ze zdriem
warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramaahot przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 “Wygaaia ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgece robot
Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w ST D-M-00.00.00 “Wymagania ogbpid 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 “Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprzt do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6t zwizanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie nagaj st do
powtdrnego aycia naley stosowa:
- réwniarki,
— spycharki,
- lopaty, szpadle i inny spgkz do rcznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscachzigd
prawidtowe wykonanie rob6t spizm zmechanizowanym nie jest Aiwve,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadlandportu na odlegié wymagajca
zastosowania takiego spta.
Do wykonania robét zwizanych ze zdgiem warstwy darniny nadgjej sk do powtérnego iycia,
nalery stosowa:
- noze do cgcia darniny wedtug zasad okkenych w p. 5.3,
— fopaty i szpadle.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 “Wymagagidlme” pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo pozéntransportem
samochodowym. Wybdirodka transportu zatg od odlegtdéci, warunkow lokalnych i przeznaczenia
humusu.

Darnire naley przewozé transportem samochodowym. W przypadku darniny zmaezonej do
powtdrnego zastosowania, powinna oné tognsportowana w sposob nie powagdyjuszkodze.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00@0OWymagania ogolne” pkt 5.
Teren pod budow drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopdw innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej powinier bgzyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna dydjcta z przeznaczeniem do jmdejszego #ycia przy umacnianiu
skarp, zakfadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i kiaeworaz do innych czynsoi okreslonych w
dokumentaciji projektowej. Zagospodarowanie nadmlarmusu powinno kiywykonane zgodnie z
ustaleniami SST lub wskazaniamiymiera.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spgéhal/ wyptkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wysipce dla prawidlowego wykonania robot,
wzglednie mae stanowt zagraenie dla bezpiecastwa robot (zmienna gruk® warstwy humusu,
sasiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowareczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac
wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych oraz mydh miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychegar Irzyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zat@ od gtbokdsci jego zalegania, wysoko nasypu,
potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinog@ zgodna z ustaleniami dokumentacji
projektowej, SST lub wskazana przezzyiniera, wedlug faktycznego stanu wgmdwania. Stan
faktyczny ledzie stanowit podstagvdo rozliczenia czynrigi zwiazanych ze zdgriem warstwy
humusu.

Zdjety humus naley sktadow& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania hunpuswinny by
przez Wykonaweg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przedeaayszczeniem, a ta&
najezdzaniem przez pojazdy. Nie nale zdejmowa& humusu w czasie intensywnych opadow i
bezpdrednio po nich, aby uniki zanieczyszczenia ghdub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 “Wymagania og0liplet 6.
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6.2. Kontrola usunigcia humusu
Sprawdzenie jakai robét polega na wizualnej ocenie komplétiaisungcia humusu.

7. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00Wymagania ogolne” pkt 8.

8. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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